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电磁阀组件
• 1.1、注释
• 此处讲解了如何对气缸注释

1、点击注释

2、点击注释

在此区域编写注释文字

这边用到了3个气缸，平移、
上下、夹爪
在气缸00-02后添加注释

3、输入平移气缸

4、输入上下气缸

5、输入夹爪气缸

6、点击应用注释

点击应用注释后会发现此
处气缸00-02后面会显示
刚刚在注释列表内添加的
注释，没有注释的则无显
示只显示气缸0几



电磁阀组件
• 2.1、电磁阀配置
• 此处讲解了如何对电磁阀进行配置

1、依次点开气缸00-02

会发现每个气缸里面都有
开延时    关延时
原位X     到位X    输出Y
开M多少  关M多少 （开就是）
1、开延时和关延时就是等X点亮了后开始记时间，
如果没有X点的像夹爪一般不配置X点就直接默
认的-1就行
2、这里的时间单位是MS，也就是1000就是1S 
200就是0.2S
20就是0.02S
3、输出Y就需要更具实际的接线来配置
4、比如我这里平移、上下、夹爪、气缸开关延
时用默认1000
平移气缸原位 X10 到位 X11 输出  Y10
上下气缸原位 X12 到位 X13 输出  Y11
夹爪气缸原位 X-1  到位 X-1  输出  Y12
-1就是不需要原位到位信号通过时间来控制就行

10 11 10

12 13 11

-1 -1 12



电磁阀组件
• 3.1、编写气缸上下料程序
• 此处讲解了气缸上下料程序如何编写 1、点击动作类

2、点击执行动作M

3、点击等待类

4、点击等待动作M

执行动作M210会压线就是上下气缸的开-M210 再等M210完成，再不断的开下一个动作，又等这
个动作完成，再下一个动作一直到这个动作的所有逻辑全部整理完成再执行 结束任务

此程序在主任务S1内编写


